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3ª LISTA DE EXERCÍCIOS 
Exercício 1.   
Resolva os sistemas abaixo e calcule o determinante da matriz dos coeficientes, usando o método de 
Eliminação de Gauss com pivotamento. 
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Exercício 2. Faça um programa, em qualquer linguagem, para resolver um sistema triangular 
superior. Use os exercícios abaixo como teste: 
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Exercício 3.  
A sala ao lado foi dividida em 12 quadrados.    20 ºC   
As temperaturas das paredes estão apresentadas no esquema.       

Em cada vértice, a temperatura é a média aritmética dos 4 próximos. 60 ºC     60 ºC 
Encontre, as temperaturas nos 6 vértices interno , usando Gauss.       

   40 ºC   

Exercício 4. 
Num depósito são armazenados três tipos de embalagens. 
Para uma remessa, foram feitas as seguintes “pesagens”: 
Quanto “pesa” cada tipo (A, B e C) de caixa? 

4 cx. A + 2 cx. B  + 1 cx. C = 6,2 Kg 
5 cx. A + 5 cx. B  + 5 cx. C =  12 Kg 
2 cx. A + 3 cx. B  + 8 cx. C = 9,2 Kg 

 
Exercício 5.  
As quatro notas dos seis alunos estão na tabela abaixo, com as médias ponderadas dos quatro 
primeiros: 
  Alunos Nota1 Nota2 Nota3 Nota4 Média  ( supor a soma dos pesos = 10) 
     A    5    5    1    0 3,00  
     B      1    2    2    6 2,65     
     C       3    2    0    1 1,45 
     D    1    0    4    1 1,35 
     E       4    4    4    4       
     F    5    6    3    3   
Calcule os pesos usados e as médias dos alunos E e F. 
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Exercício 6.  
Use o método de Gauss para calcular os potenciais elétricos nos pontos 
A, B, C, D e E do circuito desenhado ao lado: 

Exercício 7.   
Faça o exercício 7 da pág 182 do livro texto (Ruggiero & Lopes) *. 
 

Exercício 8.  
Que relação existe entre "condicionamento da matriz principal" e "pivotamento" 
 

Exercício 9.  
Apresente um resumo  sobre MÉTODOS DIRETOS (eliminação), para resolução de sistemas, citando os 
cuidados necessários  quando  se implementam os respectivos algoritmos no computador. 
 

Exercício 10.   
Relacione as colunas e faça três frases correspondentes a estes tópicos: 

(a) Bom condicionamento (    ) Menores erros 
(b) Mal condicionamento (    ) Precisão melhor 
(c) Equações bem diferentes (    ) Pivotamento  

    

Exercício 11.   
Vários problemas da engenharia e da física são modelados através de equações diferenciais. Após discretizar 
estas equações, o problema consiste muitas vezes em resolver um sistema onde a matriz dos coeficientes tem 
a forma  
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onde todas as posições vazias são nulas. Supondo que a ordem da matriz A é 1000, a fim de resolver este 
sistema, por qual dos métodos abaixo você optaria:  
 

A) a regra de Cramer. 
B) o método de eliminação de Gauss. 
C) o método de Gauss-Seidel. 
D) qualquer método direto, pois estes são mais apropriados para resolver sistemas esparsos. 
E) qualquer método iterativo, pois estes sempre convergem. 
 

* Ruggiero, Márcia A. Gomes & Lopes, Vera Lúcia da Rocha. Cálculo numérico: aspectos teóricos e 
computacionais. 2a. ed. São Paulo: Makron-Books, 1996. 


